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ROBOTY KE STROJUM!

KdyzZ nejde hora k Mohamedovi, musi Mohamed k hore. Pravé
timto heslem se Fidila firma Profika pfi vyvoji nové univerzalni
robotické buniky RoboStack, jiz nam predstavil Ing. Jakub
Kaufman, ktery je i autorem a konstruktérem tohoto reseni.

mJak dloubd byla cesta od ndpadu

k realizaci?

Vyvoj a vyroba zabraly zhruba ptil roku. Ne-
zacinali jsme ale ,,od nuly". Robotizaci jsme se
zabyvali samozfejmé uz dfive, Slo vSak hlavné
o projekty na miru, obvykle pro zdkazniky ze
sektoru automotive, a feSeni pro néjaké kon-
krétni produkty s diirazem na ¢as a rychlost.
Ale vyvoj takovychto feSenti je Casové velmi na-
ro¢ny. Nova roboticka burika je uz koncipovana
jako zafizeni vyuZitelné pro rizné stroje, nejen
ty dodavané nasi firmou. Uplatnéni buriky by
mélo byt hodné univerzalni, aby Slo pouZit pro
Sirokou Skalu aplikaci.

podrobneéji?

Zakladem celého systému je robot a automa-
tizovany zasobnik kust. Jde o mobilni systém
na pojezdovych koleckach s vysokou nosnosti
- souhrnna nosnost ¢ini ca 1,3 tuny - takZe neni
problém jej pfesouvat mezi stroji, coZ zvladne
jeden pracovnik. U danych strojt jsou pfiprave-

ny do zemé kotvici a vystfedovaci trojithelniky,
které robotickou buriku po upnuti zafixuji ve
stabilni pozici.

Robot ma vlastni fizeni, neni vazany na fidici
systém stroje. Vyhodou je, Ze robot z produkce
znacky Fanuc, ktery je pouZity pro RoboStack,
ma prakticky stejné fizeni jako systém Fanuc
prostroje, ale s 6 osami pro kinematiku, coz
byl mj. i dtivod, pro¢ Profika primamé pouziva
roboty tohoto vyrobce, i kdyZ samoziejmé
nikoli vyhradné. Neni problém ani pouZiti

Univerzalni
roboticka bunka
je pripravena
pro uplatnéni

v Siroké skale
aplikaci.

Q LUnikatni prvky, které nejsou béznou
vybavou podobnych feseni, jsou
vodotésné segmenty a zachytna
vana pro oplachovou vodu pod vézi,"
upresnuje Jakub Kaufman.

Robot znacky Fanuc neni vazany na
fidici systém stroje, ma vlastni fizeni
s Sesti osami pro kinematiku.

Systém muZe byt v provedeni s kla-
sickym ochrannym oplocenim nebo
podlahovym optickym 2D skenerem,
ktery si hlida zony, do nichZ vstupuje
Clovék.

Univerzalnost pracovisté RoboStack
spociva v moznosti jednoduchého
pfesunu mezi riiznymi pracovisti.

Dalsi vyvojové feseni pro rok 2021
nebude pouzivat princip otocné véze,
ale zasuvkovy systém vhodny i pro
vétsi hiidele.

kolaborativniho robota, ten je ale z principu
pomalejsi, takZe se ztraci podstatna vyhoda,

av primyslovém provedeni byva ¢asto navic
draZsi neZ konvenc¢ni priimyslovy robot, ktery
s vyhrazenou zénou pro pohyb lidi nezpomalu-
je svou ¢innost. Systém muiZe byt v provedeni

s klasickym ochrannym oplocenim nebo podla-
hovym optickym 2D skenerem, ktery si hlida
z6ny, do nichz vstupuje ¢lovek, aby vyhovoval
bezpec¢nostnim CE predpistim a zaroven aby
umoznil snadny pfistup obsluhy k obrabécimu
stroji.

Zasobnik kust je feSen jako ¢tyfboky komoly
jehlan. Jde o samonosnou véZ s hlinikovym
ramem a konfigurovatelnymi deskami, ktera
zahrnuje ¢tyfi vodotésné oddélené segmenty,
pricemz kazdy z nich je urcen pro néco jiného.

mJak systém fungujev praxi?

Prvni segment je urcen pro vSechny hotové
obrobky od robota, obsluha jen otevie dvefte,
resp. okno, vynda obrobky a vloZi polotovary
- toje zaroven jedina operace, kterou provadi
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manudlné. Jedna strana véZe zvladne zatiZeni
100 kg, takZe celkova nosnost ¢ini 400 kg.

Kdyz obsluha vyloZi obrobky a zaloZi nové
polotovary, véZ se otoci o 90 stupiiti do druhé
pozice. Komory jsou vodotésné oddélené,

a kdyz se misto prithlednych skel daji zatmave-
na skla nebo plechy, je oddélena i svétlotésné,
takZze pak Ize pouzit kameru pro provadéni
inspekci vSech zaloZenych polotovarti, napf.

u odlitk?, které vyZaduji urcitou pozici pro-
véfit, zda neni néjaky z nich tfeba pootoceny
atd. Nasleduje dalsi obrat véZe 0 90 stupnt
anasmérovani do mista, kde je robot, ktery
zaklada polotovary do stroje a vraci do rastru
hotové obrobené kusy. Po kompletaci celé série
se v&7 otodi na ¢tvrtou pozici, kde je mozna
dalsi kontrola obrobkti nebo myti, suseni ¢i
konzervace v§ech obrobki najednou. Systém
Ize vybavit i riiznymi dopliikovymi zafizenimi,
jako je méfent, suseni, znacent, ¢teni QR kodi,
separatni myti nebo oplach horkou vodou.

V podstaté Ize pfidat prakticky cokoli.

Je vSak mozna i konfigurace, kdy nejsou vy-
uzivany vSechny ¢tyfti rastrové zasobniky pro
jeden typ obrobku, ale naptiklad dvojice proti
sobé umisténych pro dva riizné typy, coz jesté
zvySuje univerzalitu systému.

m Co odlisuje vase reSeni od konkurence,

a meélo by byt motivaci, aby si zakaznik poridil
pravé vas systém?

Unikatnim prvkem jsou tfeba vodotésné seg-
menty a zachytnd vana pod véZzi, coZ umoziuje
vyuZit nuceny okruh oplachové vody. To

jsou prvky, které nebyvaji béZznou vybavou
podobnych konkurenc¢nich feSeni, takZe jde

v podstateé o findlni pracovisté. Tim, Ze je kazdy
segment oddéleny, Ize také provéstirtizné
dalsi operace podle poZadavku zakaznika,
tfeba omyti vS§ech obrobki najednou, jejich
nakonzervovani apod.

Vyhodou je mj. i snadna tidrzba a uzptiso-
beni pro rlizné typy obrobkii - staci uvolnit
nékolik Sroubtl, vyménit matrici a systém je
pripraven na dalsi produkt. To podporuje rych-
lou zménu vyroby, ktera je jednim z trendti
moderniho pramyslu.

Pro komunikaci robota se strojem nejsou po-
Zivany sloZité protokoly, ale je moZnaijednodu-
Se prostfednictvim diskrétnich signalt. Pokud
zakaznik povoli funkce umoziujici komunikaci
stroje s robotem, staci k efektivnimu provozu
aovladani pottebnych operaci pouhych nékolik
signald. Ale i kdyby potfeboval napt. sbirat
data pro aplikace Priimyslu 4.0 nebo virtudlni
tovarnu, neni takovéto feSeni problém, sta¢i jen
doplnit komunikaci vyssiho fadu. A to, Ze Fanuc
ma uz vyvinuté takovéto systémy, napt. pro
méfeny, je jen dalsi vyhodou. Obdobné jedno-
duse je feSeno i modulové pfipojovani rtiznych
komponent ve skiini robotické burky.

Piesvédcivou vyhodou je ale uz i samotna
univerzalnost a moznost jednoduchého pre-
sunu mezi riznymi pracovisti podle potieby.

Namisto nutnosti pofizovat robota pro kazdy
stroj, ma zakaznik jednoho pro nékolik strojii
-navzdy. Staci robotu ,ukazat", kde se nachazi
stroj, robot nastavi odpovidajici konfiguraci,
vypocita vSechny dalsi relativni body a pak uz
jen spustit program.

Pro zakazniky je také podstatné, Ze nase
firma ma vlastni vyvoj, protoZe zadny produkt
neni nikdy tpIné identicky, obvykle obsahuje
specifické zakaznické prvky. Zaklad je - kromé
uchopovace na konci ramene robota a paleto-
vych zasobnikt pro obrobky - univerzalni. Pro
konkrétni aplikaci se vZdy néco upravuje a jako
vyrobci miiZeme adaptovat a dodat poZadova-
na doplitkova zafizeni bez nutnosti ¢asto kom-
plikovanych tprav, které vyZaduje integrace
zafizeni od jiného dodavatele. Nemame prosté
omezeni.

m Pripravujetei dalSi podobné novinky?
V priibéhu vyvoje a vyroby tii prototypti této
robotizované buriky vznikl i projekt dalsiho ro-
botického feSent, které bychom chtéli pfedstavit
na jarnich zakaznickych dnech pfisti rok. Je za-
tim ve vyvoji, ale jiz nyni mohu fici, Ze na rozdil
od RoboStacku nepouZziva princip otocné véze,
ale zasuvkovy systém, ktery Ize vysouvat na obé
strany a je vhodny pro vétsi odlitky, hfidele, ale
i velké mnozZstvi mensich polotovarti. Na stranu
srobotem je vysouvani automatické - robot si
zasuvky vysouva sam svym fidicim systémem
podle potfeby, aby mohl pracovat na dalSich
kusech, na druhou stranu mimo pracovni
prostor robota miZe zasuvku kdykoli vytahnout
obsluha, aby vymeénila polotovary za obrobky.
To umoziuje prakticky nepietrZity provoz.
Zasuvky o rozméru 1000 x 700 cm budou
dimenzovany i pro dlouhé hiidele. A prostor
nad zasuvkovym systémem umoziuje buriku
vybavit riznymi dopliikovymi periferiemi pro
méfeni, kontrolu, zpétnou korekci do stroje
kvtili volbé nastroji apod. Nova roboticka
burika bude také osazena vétsim robotem, aby
bylo jednodussi nasazeni jedné buriky k vice
strojlim. m

Josef ValiSka
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